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WyeliminowaliSmy potrzebe recznej kompensacji bicia

tarczy kota

Metoda pomiarowa zastosowana w przyrzadzie JOSAM
truckaligner 180° sprawia, ze diagnostyka geometrii zawieszenia
pojazdow moze by przeprowadzana szybciej ifatwiej niz do te
pory, bez obnizania precyzji pomiarow

Kazdy pojazd, ktory wjezdza do warsztatu moze by¢ obecnie
niezwykle szybko i efektywnie zdiagnozowany, co przynosi
zysk warsztatowi oraz poszerza zakres sSwiadczonych
ustug serwisowych. Wykonanie pomiarow nie wymaga juz
poSwiecenia duzej ilosci czasu.

Najwazniejszg zaletg nowej metody jest wyeliminowanie,
pochtaniajgcej czas, kompensacji znieksztatcen obreczy kot,

co byto dotychczas wykonywane recznie na uchwytach kot.

CzeSc procesu pomiarowego dotyczaca kompensacji, zostata
teraz zastgpiona przez funkcje komputera, ktory po obroceniu
lub przetoczeniu kota o 180°, automatycznie oblicza bicie
obreczy kota. W dodatku pojedynczy operator moze wybrac
uruchomienie funkcji START i STOP, ktéra poprowadzi go
podczas wykonywania pomiarow geometrii zawieszenia

JOSAM truckaligner 180° moze byc dostarczony jako catkiem
nowy system lub jako modernizacja posiadanego juz systemu
JOSAM truckaligner Il (PC lub z jednostka przenosna).
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Obroc koto

Unies koto pojazdu.
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Zatrzymaj pojazd

Dokonaj pomiaru.

Opusc koto.

Pomiar zbieznoSci, nieprostopadtosci i nierownolegtosci
osi kot oraz pochylenia kofa jedng z dwoch metod:
poprzez przetaczanie lub obracanie kot

System do kontroli geometrii zawieszenia moze byc uzywany
na dwa rozne sposoby. W zaleznosci od tego jak jest potozone
stanowisko pomiarowe i jakie mozliwosci sa w obiekcie, pojazd
moze byC zaréwno przetaczany, jak i podnoszony w celu
wykonania pomiaréw geometrii zawieszenia.

Metoda przetaczania

Najszybszym sposobem dokonania pomiarow przyrzadem
JOSAM truckaligner 180° jest zastosowanie metody
przetaczania. Tablice pomiarowe sa umieszczone z przodu i
z tytu pojazdu doktadnie jak w poprzednich systemach JOSAM
a uchwyty na kofa | gfowice pomiarowe sg umieszczone po
obu stronach osi, ktére majg byC zmierzone

(1) Oprogramowanie jest ustawione w pozycji START. (2)
Pojazd jest przetaczany tak, zeby kota obrocity sie o 180°
(3) Oprogramowanie wskazuje moment, w ktorym nalezy
zatrzymac pojazd. Pomiar jest ukonczony! Ta sama procedura
jest wykonywana na pozostatych parach kot.

Metoda podnoszenia

Metoda podnoszenia oznacza, ze pojazd jest unoszony z
podtoza do gory za pomocg podnosnika i koto obracane jest
0 180° zamiast przetaczania catego pojazdu. Ta metoda jest
przydatna na stanowiskach, gdzie nie ma wystarczajacej
przestrzeni, zeby przetaczac pojazd.

(1) Kiedy oprogramowanie jest ustawione w pozycji START, 05
pojazdu jest podnoszona za pomocg podnosnika. (2) Kota sg
obracane 0 180° do przodu. (3) OS5 pojazdu jest opuszczana na
podtoze. (4) Pomiar ma miejsce poprzez nacisniecie przycisku
na gtowicy pomiarowej. Pomiar jest ukonczony!

System potrafi dokonac pomiaréw wszystkich kgtow osi
kierowanych oraz ma mozliwos¢ wyboru pomiarow innych
typow pojazdow, takich jak z podwdjng osig kierowana,
autobusow, przyczep oraz pojazdow z kierowanymi osiami
wleczonymi
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\M truckaligner Il. Zestaw modernizacyjny dostepny jest dla

obu wersji przyrzadu Truckaligner - PCiw

rsji przenosnej

Przenosna jednostka sterujgca, ktora byta wczesniej uzywana w

7 zmiany wygladu

Przenosna jednostka sterujgca JOSAM.
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